
 

 

 

 

 

 

 
 
 

تعٕٝ تعاِي 

 

معاونت آموزش 

دفتر طرح و برنامه هاي درسي 
 

 

( هاشٍلار)آهَزغ هْارت پَدهاًياظتاًذارد

 (هٌْذظیي فردا)از ظری اظتاًذاردّای هعالِ هحَر 

عٙٛاٖ  

ربات جٌگجَ 

 

 ٌرٜٚ ؼغّي وٙترَ ٚ اتسار زلیك

 

وس ّٔي  پٛزٔاٖ   

 

 

 

 

 15/5/1391:تاريد تسٚيٗ اظتا٘سارز 

 15/5/92                      تا تاريد 15/5/91از تاريد     :   ٔست اعتثار اظتا٘سارز   

 

07-2152 
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 تٟیٝ وٙٙسٌاٖ اظتا٘سارز آٔٛزغ ٟٔارت ٔعاِٝ ٔحٛر

٘اْ ٚ ٘اْ ذا٘ٛازٌي رزيف 
آذريٗ ٔسرن 

تحصیّي  
 ايٕیُ تّفٗ ٚ، آزرض  ظاتمٝ وار ٔرتثط ؼغُ ٚ ظٕت  رؼتٝ تحصیّي 

چٌذ هقام کؽَری داًؽجَ هٌْذظي برق  لیعاًطآزاد هیرزايي  1

رباتیک ٍ تذريط 

رباتیک 

 0831824932:تلفي ثابت 

 09187299605: تلفي ّوراُ 

: ايویل 

azad.mrz86@yahoo.com 

:  آدرض 

هٌْذظي  لیعاًطحویذ ظاّری  2

 هکاًیک 

کارؼٌاض 

 پصٍّػ

 :تلفي ثابت  ظال  13

 09188318695: تلفي ّوراُ 

:  ايویل 

:  آدرض 

 

 

 :تلفي ثابت       3

:  تلفي ّوراُ 

:  ايویل 

:  آدرض 

 

 

 

 :تلفي ثابت       4

:  تلفي ّوراُ 

:  ايویل 

: آدرض 

 

 

 :تلفي ثابت       5

:  تلفي ّوراُ 

:  ايویل 

:  آدرض 
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  :ٟٔارت ٔعّٝ ٔحٛر٘اْ اظتا٘سارز آٔٛزغ 

رتات جٍٙجٛ 

 : (آتي  )ؼغُ ٔرتثطؼرح 

 فراگیری ًحَُ هتحرک ،ايي اظتاًذارد ؼاهل عٌاٍيي يادگیری کار با هَاد جوختلف ٍ اًجام برغ کاری ٍ چعب کاری

 يادگیری هباحث پايِ الکترًٍیجک از قبیل ًحَُ صحیح  ،کردى اجعام ٍ ًحَُ حرکت دادى آًْا در تواهي جْت ّا 

.  يادگیری ًحَُ اضافِ کردى تجْیسات هختلف را هي باؼذ،لحین کار با هذارات ظادُ الکترًٍیکي

:  ٚرٚزيٚيصٌي ٞاي وارآٔٛز 

ٔمطع اتتسايي : حسالُ ٔیساٖ تحصیلات 

ظلأت وّي جعٕي ٚ تٛا٘ايي ا٘جاْ وارٞايي ٔا٘ٙس ارٜ واري :  حسالُ تٛا٘ايي جعٕي ٚ شٞٙي 

 ٘سارز:  ٟٔارت ٞاي پیػ ٘یاز  

:آٔٛزغ  زٚرٜ طَٛ  

    ظاعت 45:       طَٛ زٚرٜ آٔٛزغ                    

    ظاعت 10:       ـ زٔاٖ آٔٛزغ ٘ظري               

    ظاعت 35:      ـ زٔاٖ آٔٛزغ عّٕي                

 

  (تٝ زرصس  )تٛزجٝ تٙسي ارزؼیاتي 

٪ 25:  ٘ظري -

 ٪65: عّٕي -

 ٪10: اذلاق حرفٝ اي -

:صلاحیت ٞاي حرفٝ اي ٔرتیاٖ   

  ظال ظابقِ کار هرتبط  3لیعاًط برق  الکترًٍیک با 
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 :  (اصطلاحي  ) تعريف زلیك اظتا٘سارز ٭

 

ظاذت رتات جٍٙجٛ 

 

 

 

 : (ٚ اصطلاحات ٔؽاتٝ جٟا٘ي  ) اصطلاح اٍّ٘یعي اظتا٘سارز ٭

 

 

Fabrication of Combatant Robot 

 

 

:   ٟٔٓ تريٗ اظتا٘سارزٞا ٚ رؼتٝ ٞاي ٔرتثط تا ايٗ اظتا٘سارز ٭

 

 

رتاتیه 

 

 

:  جايٍاٜ اظتا٘سارز از جٟت آظیة ؼٙاظي ٚ ظطح ظرتي وار ٭

 

                     طثك ظٙس ٚ عازي ٚ وٓ آظیة  :اِف:                  ؼغُ آتي  ٚ ٔرتثط تا اظتا٘سارز جسٚ ٔؽاغُ 

...................................... ٔرجع 

......................................                طثك ظٙس ٚ ٔرجع Xجسٚ ٔؽاغُ ٘عثتاً ظرت   : ب 

........................................            طثك ظٙس ٚ ٔرجع جسٚ ٔؽاغُ ظرت ٚ زياٖ آٚر  : ج 

           ٘یاز تٝ اظتعلاْ از ٚزارت وار    :  ز 
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: ؼرح پرٚشٜ لاتُ ارائٝ زر زٚرٜ 

  

 

 رديف عٌَاى زهاى تجْیسات، ابسار، هَاد هصرفي ٍ هٌابع آهَزؼي هَرد ًیاز

....آِٛٔیٙیْٛ ،چٛب ، پّىعي ٌلاض ٚ  

،چعة حرارتي3-2-1وٕاٖ ارٜ ، چعة   

 

يازٌیري وار تا ٔٛاز ٔرتّف ٚ ا٘جاْ  12

 ترغ واري ٚ چعة واري

1 

تاتري يا - چرخ رتاتیىي - ٌیرتىط - ٔٛتٛر اِىتريىي

  ظیٓ–وّیس - ٔٙثع ِٚتاش

فراٌیري ٘حٜٛ ٔتحرن ورزٖ اجعاْ  9

ٚ٘حٜٛ حروت زازٖ آٟ٘ا ز رتٕأي 

 جٟت ٞا

2 

 – اي اي زي –فیثر ظٛراخ زار -  ظیٓ لّع–ٞٛيٝ 

تاتري-ٔماٚٔت  

يازٌیري ٔثاحث پايٝ اِىترٚ٘یه از  12

لثیُ  ٘حرٜ صحیح ِحیٓ ٚ وار تا 

 ٔسارات ظازٜ اِىترٚ٘یىي

3 

... آب پاغ ٚ – ٔٛتٛر اِىتريىي –ظّٛ٘ٛيیس  يازٌیري ٘حٜٛ اضافٝ ورزٖ  12 

 تجٟیسات ٔرتّف

4 

 جوع کل زهاى پَدهاى 45 
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 (هربي) برگِ اظتاًذارد تجْیسات                  - 

تٛضیحات  تعساز  ٔؽرصات فٙي ٚ زلیك  ٘اْ  رزيف 

  4   ظٛراخ250فیثر ظٛراخ زار  1

  led    8   ٔیّي ٔتري5ٔات زرز    2

3   led 8  ٔیّیٕتري 5 ٔات لرٔس  

 ٕٞراٜ تا ٘ري  5  وا٘ىتٛر زٚ تايي تا ظیٓ 4

  1  7*5جعثٝ پلاظتیىي 5

  2   پی6ٗوّیس وٍّٙي ظٝ حاِتٝ  6

  1 تا فؽار ٚصُ ؼٛز وّیس فؽاري  7

  1  وّیس صفر ٚ يه وٛچه 8

  6  (ٔتر)ظیٓ زٚ رؼتٝ   9

  ظٝ 30 *30پّىعي ٌلاض  10

 ٔیّیٕتري
  

1  

  3  (ٔتر)ظیٓ لّع 11

  6  ٚات  0.25  ا330ٓٞٔماٚٔت  12

  4 يه ٚ ٘یٓ ظا٘تي ٔتري  ٔیّي ٔتري 3پیچ ٚ ٟٔرٜ  13

  1  ٘ري آزاپتٛر  14

  1  تیسر 15

 1ظیٓ ٔفتَٛ رٚوػ زار  16

 (ٔتر)ٔیّیٕتري
 

1  

   0.5  (ٔتر) 2ٚار٘یػ حرارتي ظايس  17

  2  چرذس٘سٜ ٚ ٔٛتٛر ٚ چرخ 18

  1  ظي زي تر٘أٝ رتات جٍٙجٛ 19

  1  آِٛٔیٙیٛٔي 20*20ٚرلٝ  20

  zga25  1ٔٛتٛر ٌیرتىط  21

  1 پٕپ آب ؼیؽٝ پان وٗ  22

  1 ظّٛ٘ٛيیس  23

  pcb  1ٔتٝ وٛچه  24
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 (کارآهَز)برگِ اظتاًذارد تجْیسات                   - 

تٛضیحات  تعساز  ٔؽرصات فٙي ٚ زلیك  ٘اْ  رزيف 

  4   ظٛراخ250فیثر ظٛراخ زار  1

  led    8  ٔیّي ٔتري5ٔات زرز   . 2

  led   8ٔیّیٕتري ٔات لرٔس 5  3

 ٕٞراٜ تا ٘ري  5  وا٘ىتٛر زٚ تايي تا ظیٓ 4

  1  7*5جعثٝ پلاظتیىي 5

  2   پی6ٗوّیس وٍّٙي ظٝ حاِتٝ  6

  1 تا فؽار ٚصُ ؼٛز وّیس فؽاري  7

  1  وّیس صفر ٚ يه وٛچه 8

  6  (ٔتر)ظیٓ زٚ رؼتٝ   9

  1     ظٝ ٔیّیٕتري30 *30پّىعي ٌلاض  10

  3  (ٔتر)ظیٓ لّع 11

  6  ٚات  0.25  ا330ٓٞٔماٚٔت  12

  4 يه ٚ ٘یٓ ظا٘تي ٔتري  ٔیّي ٔتري 3پیچ ٚ ٟٔرٜ  13

  1  ٘ري آزاپتٛر  14

  1  تیسر 15

  1  (ٔتر) ٔیّیٕتري1ظیٓ ٔفتَٛ رٚوػ زار  16

   0.5  (ٔتر) 2ٚار٘یػ حرارتي ظايس  17

  2 چرذس٘سٜ ٚ ٔٛتٛر ٚ چرخ  18

  1  ظي زي  19

 

 

 

:  تٛجٝ 

.  ٘فر ٔحاظثٝ ؼٛز 15ٔٛاز تٝ ازاء يه ٘فر ٚ يه وارٌاٜ تٝ ظرفیت - 
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 (ٍتجْیسات کارگاّي)  برگِ اظتاًذارد هَاد هصرفي                  - 

تٛضیحات  تعساز  ٔؽرصات فٙي ٚ زلیك  ٘اْ  رزيف 

ٔصرفي  2تسري  3-2-1چعة  1

ٔصرفي  6وٛچه  ِِٛٝ چعة حرارتي   2

وارٌاٞي  1 ٚات  10تفًٙ چعة حرارتي  3

وارٌاٞي  1 ٚات 40ٞٛيٝ   4

وارٌاٞي  1 وٕاٖ ارٜ   5

وارٌاٞي  1ترجیحا واتر پّىعي واتر پّىعي  6

وارٌاٞي  1آزاپتٛر، پاٚروأپیٛتر ،ٔٙثع تغسيٝ آزٔايؽٍاٞي ٔٙثع تغسيٝ  7

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

 

 

 

:  تٛجٝ 

  .اتسار تٝ ازاء ٞر ظٝ ٘فر ٔحاظثٝ ؼٛز - 
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 : ؼرح هعالِ 

 

 ظاخت ربات جٌگجَ

 :ٚيصٌي ٞا

 قابلیت حرکت درتوام جْات (1

 داؼتي قابلیت هبارزُ (2

 

 :زير ظیعتٓ ٞا

 ظاخت ؼاظي هاؼیي با قابلیت حرکت در توام جْات (1

 ظاخت برد کٌترلي حرکت ربات (2

 ظاخت بذًِ با قابلیت ّای هبارزُ (3

 ....اتصال ابسار جٌگٌذُ از قبیل بیل هکاًیکي،چٌگک،ارُ،هتِ ٍ  (4
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  (اصلي هَرد اظتفادُ در تذٍيي ٍ آهَزغ اظتاًذارد  )هٌابع ٍ ًرم افسار ّای آهَزؼي - 

 ًاؼر يا تَلیذ کٌٌذُ هحل ًؽر ظال ًؽر هترجن هَلف عٌَاى هٌبع يا ًرم افسار رديف

1       

هحوذ جَاد فتَحي ٍ هکاترًٍیک ٍ رباتیک   2

هرتضي َّهاى فرد 

 --- --- ----- ---------

3 Robot Arena 2 Michael Root  2002  Havok(TM) 

ظايت ّای هعرفي ؼذُ در  4

پیَظت 

 ------- ----- ----- -------- --------
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پیَظت ّا 

 
پرٍشُ کار عولي   .1

 ... ٍ ، دظتَر ًقؽِ کار ًقؽِ کار ،ًوًَِ ًقؽِ ، طرح ، رظن فٌي  .2

 در آهَزغ اظتاًذارد  فْرظت ظايت ّای قابل اظتفادُ .3

  (تکویلي ٍ جاًبي بِ عٌَاى کوک آهَزؼي  ) فْرظت ًرم افسارّای هفیذ .4

  ظاير پیؽٌْادات ٍ پیَظت ّا .5
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فْرظت ظايت ّای قابل اظتفادُ در آهَزغ 

 

رديف عٌَاى 

http://ir-robot.com 1 

http://www.roshd.ir 2 

http://www.eca.ir/forum2 3 

http://www.instructables.com 4 

 5 

 6 

 7 

 
8 

 9 

 10 
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فْرظت هعرفي ًرم افسارّای ظَدهٌذ ٍ هرتبط  

  (علاٍُ بر ًرم افسارّای اصلي  )

 

تَضیحات آدرض تْیِ کٌٌذُ عٌَاى ًرم افسار رديف 

 --- ------ ----- ----- -----

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

 


